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Záznamový list výukového materiálu

	Název školy
	SŠTZ Mohelnice, 1. máje 2, 789 85 Mohelnice

	Číslo projektu
	CZ.1.07/1.5.00/34.0064

	Název šablony klíčové aktivity
	Inovace a zkvalitnění výuky prostřednictvím ICT (III/2)

	Název výukového materiálu
	Číslicové BKO D integrovaný MH7474

	Označení
	VY_32_INOVACE_176_Číslicové BKO D integrovaný MH7474

	Vzdělávací obor
	Mechanik elektrotechnik 26 – 41 – L/51

	Tematický okruh
	Klopné obvody

	Ročník
	1.

	Autor
	Rutar Jaromír

	Datum ověření
	

	Anotace / metodický popis
	Výukové listy vhodné do úvodních hodin tematického celku o klopných obvodech. 

Učební text ve zkratce zahrnuje a stručně na úvod vysvětluje základní funkci BKO D v integrované formě s označením MH7474



	Pokud není uvedeno jinak, použitý materiál je z vlastních zdrojů autora

	Podpis autora
	

	Podpis ředitele
	


Integrovaný synchronní BKO typu D - MH 7474
	
[image: image1.wmf]S


	
[image: image2.wmf]R


	D
	C
	Q
	
[image: image3.wmf]Q



	1
	1
	0
	[image: image4.png]



	0
	1

	1
	1
	1
	[image: image5.png]



	1
	0

	1
	1
	X
	0
	Stav KO se nemění

	1
	1
	X
	1
	Stav KO se nemění

	0
	1
	X
	X
	set         1
	0

	1
	0
	X
	X
	reset      0
	1

	0
	0
	X
	X
	Zakázaný stav


[image: image12.png]





D
synchronní vstup, vstupní proměnná, datový vstup

C
taktovací (hodinový) vstup

R 
asynchronní vstup, reset, nulovaní (mazací) pulz

S 
asynchronní vstup, set, zápisový (nahazovací) pulz, jednotkování

Nadřazenost: R převládá nad S, oba potom převládají nad D i C (viz pravdivostní tabulka)
IO 7474 využívá vzorkovacího principu, tzn., že nereaguje na statickou úroveň taktovacího pulzu, nýbrž je řízen pouze změnou logické úrovně taktovacího pulzu. Informace na vstupu D se přesouvá na výstup Q s náběžnou hranou (s čelem) taktovacího pulzu.

Má-li vstup C statickou (pevnou) logickou úroveň (0 nebo 1), informace se nepřenese, zůstává na vstupu D.
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	Význam

	0
	0
	1
	1
	Neurčitý stav

	0
	1
	1
	0
	Set (jednotkování)

	1
	0
	0
	1
	Resetování (nulování)

	1
	1
	Q
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	Stav KO se nemění


Asynchronními vstupy R a S lze ovládat stav výstupu „natvrdo“, bez ohledu na taktovací pulzy (viz pravdivostní tabulka). Pokud přivedeme na R a S současně log. 0 nezachováme jednoznačnost funkce KO. Na výstupech Q a 
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 budou přechodně log.1, ale po současném odpojení vstupních úrovní bude stav výstupu neurčitý.
Následným zapojením D ko získáme základní zapojení jako počítací ko, dělička 2

Ke změně stavu dochází s čelem hodinového impulzu
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